
Q&A ระบบ Smart Park Robot

1 ในการเลือกระบบจอดรถอัตโนมัติ ระบบไหนเหมาะกับ project ที่สุด

A ตองรูกอนวาความตองการเราเปนอยางไร เชน จํานวนท่ีจอด, traffic เทาไหร, จอดรถแบบไหนมากสุด, 
งบประมาณมีเทาไหร,   ตองการออกแบบระบบใหประหยัดหรือ ตองการออกแบบระบบใหมีประสิทธิภาพสูงสุด

2 ในการนําระบบจอดรถอัตโนมัติมาใช มีหลักเกณน อยางไร

A โดยทั่วไป ระบบจอดรถอัตโนมัติ จะนํามาใชในการจอดรถขนาดปกติที่มีจํานวนมากในทองถนน คือรถขนาดไม
เกิน 2,350 กิโลกรัม ถาเปนรถท่ีมีขนาดใหญกวาน้ี ควรท่ีจะมีชองจอดแบบ conventional ไวรองรับดวย

3 ระบบจอดรถอัตโนมัติ แบบ Fully สามารถรองรับรถไดจํานวนเทาไหร
A โดยมากแลว หน่ึงระบบจะประกอบดวย หน่ึง elevator, หน่ึง shuttle, หน่ึง robot และ 1.5 – 2 Car entry exit. 
จะสามารถรองรับรถได 60-80 คัน

4 ระบบจอดรถอัตโนมัติ Smart Park จะโหลดระบบฐานรากของโครงการเรามากแคไหน เมื่อเทียบกับ
ระบบอื่น
A ระบบSmart Park Robot นํ้าหนักของ stand ในแตละที่จอดจะเบามาก(ประมาณ 60 กิโลกรัม) เม่ือเทียบกับ
ระบบ Pallet ซ่ึงมีนํ้าหนักถึง 200-300 กิโลกรัม ตอหน่ึง pallet ตอหน่ึงที่จอด

5 การกอสรางอาคารจอดรถอัตโนมัติ ใตดิน บนดิน อยางไหนประหยัดกวากัน
A ราคาของระบบจอดรถอัตโนมัติ ไมวาจะติดตั้ง ใตดินหรือบนดิน ไมแตกตางกัน แตคากอสรางงาน civil ระบบใต
ดินจะแพงกวาบนดินมาก

6 ระหวางอาคารจอดรถใตดิน แบบโครงเหล็ก กับแบบ คสล. แบบไหนจะเหมาะกวากัน
A แนะนําวาใช แบบ คสล. จะเหมาะกวาในแงของ การติดตั้งที่งายกวา แบบโครงเหล็ก

7  คาใชจายในการบํารุงรักษา เมื่อเทียบกับระบบ pallet

A ระบบ  Smart Park Robot จะมีคาบํารุงรักษาที่ถูกกวามาก ระบบของเรามีสวนเคลื่อนไหวเพียงแค entry-exit, 
elevator, shuttle, และ robot  แตระบบ pallet ที่ตองมีในทุกที่จดกจะมีสวนประกอบที่ซับซอนมากกวาคือ ใตทุก 
pallet จะมีลอถึง 8-12 ลอตอ pallet ยิ่งกวาน้ัน จากการที่ระบบของ Smart Park เปนระบบที่งายตอการดูแล จึง
ทําใหเสียเวลาในการดูแลและบํารุงรักษานองกว าระบบอ่ืน ๆ เทากับไปเบียดเบียนเวลาใชงานของระบบนอยที่สุด

8 ทําไม ระบบจอดรถอัตโนมัติ Smart Park Robot ถึงเหมาะสมกับอาคารชนิดตางๆในปจจุบัน
A เน่ีองจากระบบของเราตองการพื้นท่ีเพียง 15-19 ตร.ม. ตอรถหน่ึงคัน ซ่ึงเม่ือเทียบกับอาคารจอดรถทั่วไป 
จําเปนตองมีพื้นท่ีถึง 30-45 ตร.ม ตอรถหน่ึงคัน จะเห็นวาระบบของเราจะใชนอยกวาอาคารจอดรถแบบเกาท่ีมี
แลมปทั่วไปมาก ประหยัดพื้นท่ีและประหยัดโครงสราง อีกทั้งไมจําเปนตองมีงานระบบดับเพลิง หองนํ้า เพราะผู
จอดไมไดเขามายังที่จอดรถ หยุดอยูเพียงแคลิฟท ดวยความหลากหลายในระบบของ Smart Part มีการ
ผสมผสานอยางชาญฉลาดของระบบทางเขา ระบบลิฟทรับรถ ระบบลิฟทขนรถภายใน ทําใหสามารถจัดใหมีชอง
จอดรถมากที่สุดในพื้นท่ีเดียวกันเม่ือเทียบกับระบบจอดรถอัตโนมัติอ่ืนๆ ทุกระบบ
“ พื้นท่ีจอดรถที่ลดลง = พื้นท่ีขายท่ีเพิ่มข้ึน= มูลคา/กําไรของโครงการที่เพิ่มข้ึน”

9 ระบบจอดรถอัตโนมัติ Smart Park Robot จะทําลายยางรถยนต หรือลอแม็คของผูใชหรือไม
A ระบบของเราจะไมทําลายยางรถยนต และลอแม็คของผูใช เน่ืองจากเราใชโรบอทระบบชอนยางรถข้ึนมาจาก
แทน stand ไมใชการหนีบลอเชนระบบอ่ืน

10 ระบบจอดรถอัตโนมัติ  Smart Park Robot ตองการระยะความสูงของ พื้นถึงเพดานในท่ีจอดแตละคัน
สูงหรือไมเมื่อเทียบกับระบบ Robot ขาหุบไมได
A ระบบของเราจะใชแทน stand ที่เตี้ยกวา และม่ันคงกวาระบบ Robot ขาหุบไมได ความสูงที่ใชสําหรับ 1 ที่จอด
เพียง 1.75 เมตร

11 การปรับสมดุลของรถในระบบจอดรถอัตโนมัติมีความจําเปนหรือไม
A มีความจําเปนอยางมาก ตออายุการใชงานของตัวระบบเอง และ ตอความปลอดภัยของรถยนตที่เขารับบริการอยู
ในระบบ

12 ระบบไหนไมมีการปรับสมดุลบาง แตระบบนั้นใชมีทีไหนในการทําใหไดสมดุล

A ระบบ Pallet ไมมีการปรับสมดุลของรถยนตเน่ืองจากรถนั้นตั้งอยูบน Pallet ตลอดเวลา ระบบนี้จึงพยายาม
แกไขส่ิงดอยน้ีดวยการทําประตูทางเขาใหแคบ เพื่อเปนการบังคับรถท่ีเขามาในระบบใหตรงที่สุด หรือสมดุลที่สุด 
ซ่ึงทําใหผูใชรถขับเขาชอง car entry-exit ดวยความชํานาญอยางสูง และเปนการเสียเวลาในการตั้งลํารถอยางมาก



13 ระบบจอดรถอัตโนมัติ Smart Park Robot จะมีโอกาสทําใหระบบเครื่องยนตหรือเกียรหรือตัวถังของ
รถยนตในระบบไดรับความเสียหายหรือไม เมื่อเทียบกับระบบ Robot อื่นๆ

A การทํางานของระบบเรา มีความม่ันคงและเสถียรมากกวา ระบบ Robot อ่ืนๆ  ระบบของเราใชการชอนลอรถยนต
 ไมใชการหนีบลอ ซ่ึงมีโอกาสที่จะทําการหมุนลอรถที่มาใชบริการประมาณ 10-15 องศาทุกครั้ง ซ่ึงจะทําใหระบบ
เกียรรถยนตอัตโนมัติไดรับความเสียหายได รวมทั้งระบบของเรามี แทน stand รองรับลอรถยนตที่ม่ังคงกวาระบบ 
Robot แขนหุบไมได ทําใหโอกาสของการชนของ Smart park Robot กับแทน Stand แทบจะไมมีเลย

14 ทําไมตองเลือกระบบจอดรถอัตโนมัติ Smart Park Robot
A เพราะเปนระบบที่ทันสมัยที่สุดในปจจุบัน เปนท่ีนิยมในตางประเทศ มีความรวดเร็วในการจัดเก็บรถมากที่สุด มี
ขายแหงเดียวในประเทศไทยเพราะมีการจดสิทธิบัตร, การซอมบํารุงต่ํา, มีความเสถียรและมีความปลอดภัยตอ
รถยนตสูงสุดเมื่อเทียบกับระบบอ่ืนๆ ระบบของเรารวบรวมขอดีและแกไขขอเสีย และไดพัฒนามาจากระบบ 
Robot อ่ืนๆ แลว   

15 ในการคํานวณเพ่ือออกแบบ ตองใชพื้นที่เทาไหรตอที่จอดรถหน่ึงคัน
A ใชความกวางเพียง 2.2 เมตร ยาว 5.6 เมตร สูง 1.75 เมตร ทางวิ่งของ Shuttle ระหวางชองจอด กวาง 5.6 
เมตร

16 ผลิตในประเทศใด
A สวนประกอบสําคัญที่สุดที่มีสิทธิบัตรคุมครองคือ โรบอท ผลิตในประเทศอิตาลี สวนประกอบอ่ืนๆผลิตในจีนแต
ไดการรับรอง CEมาตรฐานสินคาจากยุโรป (Confirmite European)

17 ถามีทางเขาออกหลายทาง รถที่ลงไปจอดจําเปนตองออกทางเดิมหรือไม
A ไมจําเปน สามารถออกทางใดก็ได คือเขาทางหน่ึง ออกอีกทางหน่ึงได ทําใหสะดวกตอผูใชงาน

18
สําหรับผูที่ไมคุนเคยกับระบบอัตโนมัติ การใชงานของระบบยากงายแคไหนในการเขาจอดและรับรถ
A ระบบของเรามีความสะดวกและปลอดภัยมาก ผูจอดเพียงขับเขามาในลิฟท ไมตองตั้งศูนยใหตรง จะมีระบบ
เซ็นเซอรอัตโนมัติทํางานเพื่อปรับศูนยใหรถอยูในตําแหนงที่ถูกตอง จากนั้นก็ดับเครื่องและออกจากลิฟทไดเลย 
สะดวกตอผูที่มีสัมภาระเยอะหรือผูที่มีเด็กเดินทางมาดวย การรับรถก็สะดวกและรวดเร็ว รสามารถรอรับรถไดไมเกิน
 2 นาที

19 ราคาโดยประมาณตอคัน ของระบบนี้
A ข้ึนอยูกับขนาด/ลักษณะของพื้นท่ี จํานวนชั้นจอด จํานวนของลิฟทและความตองการของโปรเจควาตองการ 
Speed ในการนํารถเขาจอดเร็วแคไหน โดยปกติเราจะเปนผูออกแบบระบบใหเหมาะสมตามความตองการและ
งบประมาณ ราคาจึงแตกตางกันไปในแตละโปรเจค โดยมารตรฐาน 1 โรบอทควรใชกับท่ีจอด 60-80 คัน สวนใน
โปรเจคที่ตองการความประหยัด 1 โรบอทสามารถใชกับจํานวนรถ 90-110 คัน ราคาในเกณฑน้ีจะตกอยูที่ 
280,000-350,000 บาทตอคัน แตถาตองการใหไดประสิทธิภาพมาก ความเร็วสูง 1 โรบอทกับรถ 40-60 คัน ซ่ึง
ราคาก็จะสูงข้ึนตามประสิทธิภาพที่ตองการ

20 คาใชจายในการดูแลรักษาโดยประมาณตอป
A ข้ึนอยูกับขนาดของระบบและการใชงานวามีการใชมากนอยแคไหน ในกรณีศึกษาของโปรเจค 180 คันและ 320
 คัน Smart Park Robot ใชคาดูแลหลังติดตั้ง ประมาณ1,600-1,850 บาท ตอคัน ตอป ในชวง 10 ปแรกของการ
ใชงาน

21 ตัวโรบอทมีการทํางานโดยละเอียดเปนอยางไร และสามารถซอมแซมไดหรือไมในกรณีที่เสีย

A โรบอทเปนเครื่องจักรที่สามารถยื่นแขนไดและขับเคลื่อนได ควบคุมการทํางานโดยระบบคอมพิวเตอร แขนของ
โรบอทจะหุบตอนที่ระบบเคลื่อนตัว พอถึงชวงหยุดรับรถโรบอทจะอาแขนท้ัง 2 ขางออกเพื่อชอนลอรถยนตทั้ง 4 
ลอและยกรถข้ึน เปนการเคลื่อนยายรถอยางนุมนวล ในกรณีที่โรบอทเสีย โรบอทตัวอ่ืนสามารถไปชวยเหลือได 
ไมทําใหรถติดคาง สวนประกอบสําคัญของโรบอท คือ ลอ, โซและระบบไฟฟา สามารถซอมแซมและแปลี่ยน
อะไหลได ระบบสายไฟควรตรวจเช็คอยูเสมอและทําการเปลี่ยนสายไฟในปที่ 6

22
“อาคารจอดรถซ่ึงติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกล” มีความหมายอยางไรตามขอกฎหมาย
A ส่ิงกอสรางหรือโครงหรือเครื่องจักรกลที่สรางข้ึน หรือติดตั้งข้ึนเพื่อใชเปนท่ีจอดรถหรือเก็บรถโดยใชระบบ
เครื่องกลในการนํารถไปจอดหรือเก็บ ทั้งน้ีใหรวมถึงแทนหรือพื้นหรือโครงสรางที่ทําข้ึนเพื่อใชเปนท่ีจอดรถคัน
เดียวหรือหลายคัน และไมวาแทนหรือพื้นหรือโครงสรางดังกลาวจะติดตั้งอยูกับท่ีหรือสามารถเคลื่อนยายไปอยูใน
ตําแหนงตางๆ ไดหรือไมก็ตามและใหรวมถึงแทนกลับรถดวยโดยจะติดตั้งอยูภายในอาคารจอดรถ หรือตอเชื่อม
กับอาคารจอดรถ หรือตั้งเปนอิสระอยูนอกอาคารก็ได

23 กฎหมายที่เก่ียวของกับอาคารท่ีจอดรถซึ่งติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกล มีกฎหมายฉบับ
ใดบาง



1.กฎกระทรวง ฉบับที่ ๔๑ (พ.ศ.๒๕๓๗)
2.ขอบัญญัติกรุงเทพมหานคร เรื่อง ควบคุมอาคาร (พ.ศ. ๒๕๔๔) หมวด ๙

24 กฎหมายของอาคารท่ีจอดรถซึ่งติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกลมีลักษณะและแตกตางกับ
อาคารจอดรถท่ัวไปอยางไรอยางเดนชัด
ขนาดท่ีจอดรถ, เครื่องหมาย สัญลักษณและขอบเขตท่ีจอดรถที่ปรากฎบนพื้น, ความสูงของชั้นจอดรถ โดย
ลักษณะดังกลาวไมตองนํามาใชบังคับกับอาคารจอดรถซึ่งติดตั้งระบบเคลื่อนยายรถดวยเครื่องจักรกล (อางอิงตาม
กฎกระทรวง ฉบับที่ ๔๑ พ.ศ.๒๕๓๗)

25
อาคารจอดรถซ่ึงติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกล จะตองมีระยะทางเดินรถจากปาก
ทางเขาออกของรถ หรือปากทางเขาของรถ ถึงอาคารจอดรถไมนอยกวาเปนระยะทางเทาใด

A ตองมีระยะของทางเดินรถจากปากทางเขาถึงอาคารไมนอยกวา๒๐ เมตร ยกเวนกรณีอาคารจอดรถไมเกิน ๒๐ 
คัน ระยะทางดังกลาวจะตองไมนอยกวา ๖ เมตร และในกรณีอาคารจอดรถเกิน ๒๐๐ คันข้ึนไป ระยะทางดังกลาว
ตองไมนอยกวา ๖๐ เมตร หรือพื้นท่ีจอด
รถไดไมนอยกวา ๑๐ คัน(อางอิงตามขอบัญญัติกรุงเทพมหานคร เรื่อง ควบคุมอาคาร (พ.ศ. ๒๕๔๔) หมวด ๙)

26
การคิดความสูงของอาคารจอดรถ ซึ่งติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกลมีหลักเกณฑอยางไร

A ใหคิดความสูงของอาคารจากระดับพื้นดินถึงสวนท่ีสูงที่สุดของอาคารจอดรถและกรณีอาคารจอดรถซ่ึงติดตั้ง
ระบบเคลื่อนยายรถดวยเครื่องจักรกลเชื่อมตอกับอาคารอ่ืนใหคิดความสูงของอาคารจากระดับพื้นดินถึงสวนท่ีสูง
ที่สุดของอาคารจอดรถ (อางอิงตามขอบัญญัติกรุงเทพมหานคร เรื่อง ควบคุมอาคาร (พ.ศ. ๒๕๔๔) หมวด ๙)

27 การคิดคํานวณพื้นที่อาคารจอดรถซ่ึงติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกลมีหลักเกณฑวิธีคิด
อยางไร
A ใหคิดพื้นท่ีใชจอดรถได ๑ คัน โดยคิดทุกคันรวมกัน และรวมถึงพื้นท่ีอ่ืนๆ ที่บุคคลอาจใชสอยได(อางอิงตาม
ขอบัญญัติกรุงเทพมหานคร เรื่อง ควบคุมอาคาร (พ.ศ. ๒๕๔๔) หมวด ๙)

28 พื้นหรือผนังของอาคารจอดรถซ่ึงติดต้ังระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกล ตองอยูหางจากเขตที่ดิน
ของผูอื่นและถนนสาธารณะ
A ในกรณีที่มีความสูงของอาคารจากพื้นดินตั้งแต 23.00 เมตร ข้ึนไปตองอยูหางไมนอยกวา 6.00 เมตรในกรณีที่
มีความสูงของอาคารจากพื้นดินนอยกวา 23.00 เมตร ตองอยูหางไมนอยกวา 3.00 เมตร(อางอิงตามกฎกระทรวง 
ฉบับที่ ๔๑ พ.ศ.๒๕๓๗)

29 การคํานวณออกแบบของระบบเคล่ือนยายรถดวยเคร่ืองจักรกลตองดําเนินการโดยผูใด
A ตองดําเนินการโดยผูไดรับใบอนุญาตเปนผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมตามกฎหมายวาดวยวิชาชีพ
วิศวกรรมเทาน้ัน(อางอิงตามกฎกระทรวง ฉบับท่ี ๔๑ พ.ศ.๒๕๓๗)

30 การควบคุมการติดต้ังและตรวจสอบความปลอดภัยของระบบเคลื่อนยายรถดวยเคร่ืองจักรกลตอง
ดําเนินการโดยผูใด
A ตองดําเนินการโดยผูไดรับใบอนุญาตเปนผูประกอบวิชาชีพวิศวกรรมควบคุมประเภทสามัญวิศวกรข้ึนไปตาม
กฎหมายวาดวยวิชาชีพวิศวกรรมเทาน้ัน(อางอิงตามกฎกระทรวง ฉบับท่ี ๔๑ พ.ศ.๒๕๓๗)

31 ระบบยกรถข้ึนลงระหวางชั้นของอาคารดวยลิฟต (CAR LIFT) และระบบเคล่ือนยายรถดวยเคร่ืองจักรกล 
(Automatic Parking) มีความแตกตางกันอยางไร
A ระบบยกรถข้ึนลงระหวางชั้นของอาคารดวยลิฟต (CAR LIFT) ตองมีคนเขาไปในลิฟตและดําเนินการนํารถ
ออกมายังชั้นจอดรถที่ตองการพรอมทั้งตองขับรถไปจอดในชองจอดดวยตัวเองเทาน้ัน ดานขอกฎหมายบังคับใหมี
ลิฟต1ตัวตอจํานวนรถ30คันและอาคาร1หลังตองมีลิฟตอยางนอย2ตัว(อางอิงตามกฎกระทรวง ฉบับท่ี ๔๑ พ.ศ.
๒๕๓๗)

A ระบบเคลื่อนยายรถดวยเครื่องจักรกล (Automatic Parking)ที่ไดรับการคํานวณออกแบบเพื่อใชประโยชนในการ
จอดรถโดยเฉพาะไมตองมีคนนํารถขับไปหาชองจอด โดยเปนระบบการทํางานอัตโนมัติครบวงจรตั้งแตการเขา
จอดรถและรับรถคืน โดยมี Robot พรอมเครื่องลําเลียงรถทําหนาท่ีแทนเจาของรถ ดังน้ันเจาของรถจึงไมตองเขา
ไปอยูในชั้นจอดหรือขับรถหาชองจอดรถเหมือนระบบยกรถข้ึนลงระหวางชั้นของอาคารดวยลิฟต (CAR LIFT)




